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KISSsoft System Module 2024 — fungdes selecionadas

Facil de usar

= |Look-and-Feel da KISSsoft
= Representagdo em varias janelas

No KISSsoft System Module podem ser organizadas
janelas e abas em varias telas, o que acelera o fluxo
de trabalho e permite uma boa visdo geral de todo o
sistema ao otimizar componentes individuais.

Visualizador 3D

= Criagao automatica do modelo de transmisséo
a partir das propriedades das pecas
= Verificar colisbes com dados CAD importados

N&o importa qual topologia esta definida no Sketcher
ou na estrutura de arvore do modelo e quais detalhes
de rodas dentadas e eixos estao sendo construidos, o
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visualizador 3D permite uma verificagdo rapida da
disposi¢éo e uso do espaco de construgéo.

Frequéncias de excitacao

= Frequéncias de engrenamento e de conjunto
= Frequéncias naturais e de passagem do mancal
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Conhecer as frequéncias de rodas dentadas e
mancais ajuda a detectar erros para evitar falhas ou
para planejar a manutencdo. As frequéncias sao
calculadas mediante consideracéo das harmonicas e
bandas laterais em uma faixa de velocidade.

Definicado das topologias

= Representacdo esquematica no Sketcher
= Modelagem com mouse e teclado
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Com o Sketcher, é possivel definir a topologia de uma
transmissdo ou de um trem de acionamento como se
estivesse usando papel e caneta. O sistema é
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desenhado em uma grelha usando o mouse e o
teclado.

Anotacoes

= Propriedades essenciais dos componentes
= Designacdes dos componentes com nomes
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As anotagdes fornecem uma visdo geral rapida dos
dados mais importantes da pe¢a, como ndmero de
dentes, modulo, comprimento total do eixo ou
designacgéo do mancal. Isso simplifica a comunicacao
ou a explicacdo de uma construgéo.

Dados em uma visao geral em tabela

= |ista das propriedades dos componentes
= No nivel do subsistema ou do sistema
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Os dados mais importantes para cada tipo de
componente sdo resumidos em tabelas. As tabelas
também fornecem informacdes sobre a atribuicdo de
uma peca, por ex. a um mancal no qual esta montado
um eixo. Numa verséo futura sera possivel exportar
tabelas e alterar conteudos.

Andlise de vibracdes forcadas

= Excitagdo de engrenamentos etc.
= Forgas de mancal resultantes ao longo do
tempo

— Speed of the reference boundary: 692.6316 [1/min
— Speed of the reference boundary: 915 2632 [1/min
Speed of d'le reference boundary [1/min]

= Speed of the ve?erence boundaly: 1583 1579 [Umm]

— Speed of the reference boundary: 470. OOODjllmnq

Speed of the reference boundary: 2028.4211
+ — Speed of the reference boundary: 2251.0526 llmqn
— Speed of the reference boundary: 2473.6842 [1/min
— Speed of the reference boundary: 2696.. 3158 1/min
— Speed of the reference boundary: 2918.9474 [1/min,
— Speed of the reference boundary: 3141.5789 [1/min
— Speed of the reference boundary: 3364.. 2105 1/min;
— Speed of the reference boundary: 3586.8421 [1/min
Speed of the reference boundary: 3809.4737 1/m|n
Speed of the refe > boundary: 4032.105
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— Speed of the reference boundary: 4477.3684 [1/min
— Speed of the reference boundary: 4700.0000 [1/min’

Na analise de vibracdes forgadas, é considerada a
excitacdo do erro de transmissdo juntamente com
todos os engrenamentos, desequilibrio dos eixos e
ondulacdes de torque. Ruidos da carcaga podem ser
calculados usando forcas de mancal dependentes do
tempo.

Deformacéao do sistema

= Exibicdo 3D de componentes deformados
= Avaliagdo de deslocamento no engrenamento

A deformacé&o do sistema € visualizada. Isso ajuda a
entender 0s principais fatores que causam
deslocamentos na transmissdo, como a deflexdo de
eix0s, mancais, corpos de engrenagem ou carcacas.
A pedido, esta disponivel em nossa pagina na

internet uma versao de teste:
www.kisssoft.com/trial



